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 Höhen-Beeinflussung eines Tischtennis-Balls durch Druckluft  
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1. Equipment und Aufbau 

Equipment und Dokumentation bzgl. Aufbau siehe Fotos: 

 

 

 

https://country.burkert.com/?url=01-GiK 

 

Die Bus-Verkabelung ist im Rahmen der Randbedingungen von CAN flexibel. 

 

Bürkert-Communicator auf PC herunterladen und installieren: 

https://www.buerkert.de/de/type/8920 

 

https://country.burkert.com/?url=01-GiK
https://www.buerkert.de/de/type/8920
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2. Mit büS Stick verbinden 

büS-Stick in USB-Schnittstelle des PCs einstecken 

Mit den folgenden Schritten kann ein an einen USB-Port des Computers angeschlossenes 

büS-Netzwerk mit dem Bürkert Communicator konfiguriert werden. 

 

1. Die Schnittstelle muss durch den Nutzer hinzugefügt werden: 

 

 

Abbildung 1: Schnittstelle hinzufügen 

 

2. Verbindung über büS-Stick auswählen 

 

 

Abbildung 2: büS-Stick verbinden 

3. Wizard mit "Fertigstellen" beenden 
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3. Konfiguration des Netzwerkes 

Die Geräte sind im Grund-Zustand konfiguriert für den Anwendungsfall „Durchfluss-
Regelung / -Steuerung. 
Zur Überprüfung, ob die Konfiguration unverändert ist, dient folgender kurzer Test: 
- Display: wischen auf Seite 2 
- Manual Mode auf “On” stellen 
- Manual_SetpointFlow auf mind. 5 Nl/min stellen 
- Zustands-LED des Massendurchflussreglers wechselt auf gelb (wenn keine Druckluft 

angeschlossen ist) bzw. Durchfluss wird geregelt. 
 
Falls der Test negativ ausfällt, kann der Grundzustand über das Laden der 
Konfigurationsdateien wiederhergestellt werden. 
Die Dateien sind unter o.g. URL – Seite „Druckregelung Luft“ zu finden. (System_Konfig) 
➔ Rechte Maustaste auf “büS” → “Restore system configuration“ 

 
 
 



 6 

4. Test des Systems 

Es sind 2 Arbeits-Modi implementiert: 
- Durchfluss-Regelung durch Vorgabe eines Positions-Sollwertes 
- Durchfluss-Steuerung durch Vorgabe eines Durchfluss-Sollwertes 
 
Beide Modi können durch intuitive Bedienung am Display getestet werden. 
 

Regelung Steuerung 
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5. Anpassung der Regelung 

Der Regler ist auf dem Gerät „ME43“ (Gateway) implementiert. 
Verwendet ist die grafische Programmier-Umgebung f(x). 
 
Das Programm bietet die Möglichkeit eines Live-Zustands-Monitorings. 
Außerdem kann das Programm angepasst und erweitert werden. 
Dafür ist die sind die notwendigen Programm-Dateien erforderlich. 
Diese sind unter o.g. URL – Seite „Druckregelung Luft“ zu finden. 
(System_Konfig / Programm-Dateien fx_Regelung) 
Die zip-Datei muss entpackt und folgendermaßen geöffnet werden: 
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Zustands-Monitoring aktivieren: 
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Editieren der Konfiguration: 
 
Verlassen des Zustands-Monitorings: 

 
Rechts-Klick auf „MODE“ bzw. „SPROGRAM“ → Edit, um in den Bearbeitungs-Modus zu 
wechseln 

 
 
Programmier-Anleitung zu f(x) siehe o.g. URL 
 
Änderungen auf Steuerung (ME43) übertragen: 

 
 


